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1. UYARI

Asagida belirtilen konulara uyulmamasi sonucu olusabilecek hasarlardan Teknik Balans A.S.
sorumlu tutulamaz.

1.1. ONCELIKLI GUVENLIK BILGISI

Makinayi ¢alistirmadan dnce :

e Makinayr kullanmadan 6nce talimatlar1 ve tiim kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz.
Kullanim ve kullanim sonrast bakim ile ilgili degerli ve 6nemli bilgiler igeren bu kullanim
kilavuzu makinanin bir pargasi olarak benimsenmelidir. Kolayca ulagabileceginiz bir yerde
saklamaniz tavsiye edilir. Tiim makine operatorleri bu kilavuzu mutlaka okumalidirlar.

e Sebeke ceryaninizin makine lizerindeki etikette belirtilen ile ayn1 olduguna dikkat ediniz.

e Makinanin zemin iizerine diizgiin yerlestirildiginden emin olunuz.

e Makinanin cereyan kablolarin1 uygun sekilde diizenleyiniz.

Makinay1 ¢alistirirken :
e Ddniisten once tekerlek tizerindeki her tiirlii pargaciklari ¢ikartiniz.
e Koruyucu davlumbazi her zaman kullaniniz ve doniis ve Ol¢iim esnasinda tekerlege
dokunmaymniz.
e Doniis 0ncesi balans kursunlarinin dogru ¢akildigini kontrol ediniz.

Acil durumlarda ve bakim dncesinde :
e Makina’yi ana salterinden kapatiniz ve cereyan kablosunu fisten ¢ekiniz.

Calisma ortami ve temizlik :

e Calisma ortamii her zaman kuru ve temiz tutunuz. Aydinlatmanin yeterli olmasina
Onem veriniz.

e Makinayi higbir zaman yiiksek basingli su veya hava ile temizlemeyiniz.

e Plastik parcalarin temizliginde saf alkol kullaniniz.

2. GENEL BILGI

balans makinalar1 jant genisligi 1.57-20 ile jant ¢cap1 10”-30 aras1 binek ve hafif ticari ve agir
vasita araglarinin tekerlek balansi i¢in tiretilmistir.

Bu amag disindaki kullanimlar uygun degildir ve kesinlikle tavsiye edilmemektedir.
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3. OPERATOR EGITIiMIi

Makina, egitimli ve yetkili operatorler tarafindan kullanilmalidir.

Makina iizerinde yapilacak yetkisiz degisiklikler, 6zellikle elektrik sistemi lizerinde, Teknik Balans

A.S.’yi sorumluluk dis1 birakacaktir.

Elektrik sistemi ile ilgili yapilacak en
ufak bir cahsma bile yetkili personel
tarafindan gerceklestirilmelidir.

3.1. GENEL ONLEYICi TEDBIRLER

Makina, egitimli ve yetkili personel tarafindan kullanilmalidir.

HIC BIR KOSULDA makina ara¢ tekerlegi disindaki objelerin doniisii i¢in kullanilamaz.
Tekerlegin makinaya baglantisinin zayif yapilmasi doniis esnasinda baglantinin gevsemesine
ve etrafindaki kisi ve objelere zarar vermesine yol agabilir.

Bu makina belirtilen ama¢ i¢in kullamilmalhidir. Bu amag¢ disi kullamimlar sonucu
dogabilecek hasar ve yaralanmalardan Teknik Balans A.S. kesinlikle sorumlu degildir.
Teknik Balans A.S.’nin yetkilendirdigi kisilerin disindaki sahislarin makinaya miidahale
etmesi tehlikeli ve yasaktir. Ayni sekilde orjinal yedek pargalarin ve/veya Teknik Balans
A.S.’nin tavsiye ettii parcalarin digindaki yedek pargalarin kullanimi kesinlikle tavsiye
edilmemektedir.

Makina, yangin ve patlama tehlikesi olmayan alanlarda c¢alistiriimalidir.

Emniyet ve uyar1 amacl kullanilan parcalarinin iptal edilmesi veya degistirilmesi ciddi hasar
ve yaralanmalara sebebiyet verebilir.

Makina ile ilgili bakim veya herhangi amagli calisma Oncesi makina’y1r ana salterinden
kapatiniz ve cereyan kablosunu fisten cekiniz. Herhangi bir sorunla karsilastiginizda
miidahale etmeyiniz ve derhal Teknik Balans A.S. teknik servisi ile temasa geciniz.

Balans makinas1 operatorleri sarkik kiyafet, kravat, zincir veya benzeri aksesuarlar gibi
donen aksama takilacak tipte giyim tarzindan uzak durmalidirlar. Ayni sekilde uzun saclh
operatdrlerin saclarini topladiktan sonra balans islemine baglamalar1 gerekmektedir.

Yetkisi olmayan kisilerin balans ve doniis esnasinda makina’ya yaklagmalar
engellenmelidir.

Davlumbazi indirmeden balans islemine baglamaymiz. Zaten mevcut koruma geregi
davlumbazi indirmeden doniis baslamayacaktir.
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4. EMNIYET SAGLAYICI PARCALAR

Balans makinaniz emniyetinizi saglayan bazi parcalar ile donatilmistir. Bunlardan bir tanesi
makinanin arkasinda yer alan ana salter’dir. Ana salter kapatildiginda makinaya gelen elektrik
kesilmis olur.

Doniis isleminin davlumbaz agik iken gergeklestirilmesi mikroswitch sayesinde engellenmistir.
Tekerlegin donlisii ancak davlumbaz indirilince baslar.

Acil durumlarda makinay1 durdurmak i¢in ekran’da yer alan durdurma butonuna basiniz.

5. TEKNIK BILGI

Jant cap1 107-30”

Jant genisligi 1,57 -20”
Maks.tekerlek agirlig 250 kg.

Giig tinitesi 230 V., 1 faz, 50/60 Hz.
Balanslama devri 80 - 200 rpm
Balanslama hassasiyeti 1 gr. Binek /10 gr. Agir Vasita
Ekran 24” LCD monitor
Calisma basinci 7-10 bar

Pnématik lift 250 kg. Maks. kaldirma kapasitesi
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6. MAKINA BOYUTLARI
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7. NAKLIYE VE KURULUM

7.1. NAKLIYE VE AMBALAIJIN ACILMASI

Depending on customer request, the machine is delivered in 2 packing versions :
1. In pallet
2. No packing
Miisteri istegine bagl olarak makinalar iki sekilde hazirlanir :
1. Agag palet {izeri karton kutu ambalaj
2. Ambalajsiz (sadece naylona sarili olarak)
Makinaniz1 transpalet veya forklift yardimiyla uygun alana sevk ediniz.
Makinaniz1 kullanmadan bir siire depolayacaksaniz mevcut ortamin kuru ve havalandirilan bir
ortam olmasina ve sicakligin -25° +55° arasinda olmasina 6zen gosteriniz.
Ambealaj1 hi¢bir zaman ters ¢evirmeyiniz veya yatay bigime getirmeyiniz.
AMBALAIJIN ACILMASI ESNASINDA ELINiZE YABANCI MADDELERDEN KORUMAK
AMACIYLA (kiymik, ¢ivi vs.) MUTLAKA ELDIVEN TAKINIZ.
Ambalaj malzemesi (plastik, polistiren, ¢iviler, vidalar, ahsap vb.), daha sonraki makine islemleri
i¢in tekrar kullanilabilecek palet disinda, yetkili kanallar araciligiyla toplanmali ve atilmalidir.
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| 7.2. KURULUM

Makinaniz1 daha once tarif edildigi sekilde uygun ortama yerlestiriniz.

Makinamizi kesinlikle mekanik mil’den tutarak kaldirmayimz..

Makineyi kuru, kapali ve iyi aydinlatilmig, muhtemelen kapali veya dis etkenlere kars1 korumali bir
yere kurun. Makineyi yerlestirmeden Once, secilen yerin gecerli giivenlik yonetmeliklerine uygun
oldugundan emin olun ve duvarlardan veya diger engellerden minimum mesafeleri kontrol edin.
Konum, operatoriin makinenin etrafindaki alan1 gormesine izin verecek sekilde olmalidir. Aslinda
calisma sirasinda operator, makinenin yakininda tehlike olusturabilecek hi¢ kimsenin veya higbir
seyin olmadigindan emin olmalidir.

Isletme yerindeki ortam kosullar1 asagidaki sinirlar i¢inde tutulmalidir:
* Bagil nem% 30 -% 90
* Sicaklik araligi Oo - 450

Tekerlek dengeleyici herhangi bir sert ve diiz yiizeyde ¢alisabilir.

Makinenin tabaninin zemine diizgiin bir sekilde oturdugundan ve gerekirse sim oldugundan emin olun.
Makinaniz1 beraberinde verilen 4 adet baglant1 diibeli ile yere sabitlemeniz tavsiye edilmektedir.
30 kg. ve tiizeri lastiklerin kullanilmasi halinde yere sabitleme yapilmasi zorunludur.

| 7.2.1. ADAPTOR’UN TAKILMASI

Makina ile beraber verilen adaptoriiniizii alyan anahtar yardimiyla asagida goriilen sekilde takarak
sikiniz.

Adaptdr, havali modelde farklilik gosterebilir (Pndmatik sikma)
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7.2.2. ELEKTRIK BAGLANTISI

Elektrik baglantisin1 yapmadan 6nce asagidaki konulara dikkat ediniz :

e Sebeke elektriginizin makina iizerindeki etikette yazan ile ayni olduguna,

e Sisteminizde toprak hatti bulunmasina,

e Elektrik baglanti kablosunun saglam olduguna,
e Sadece bu baglantiya 6zel sigorta olmasina,

Makinanizi uygun elektrik kablosunu kullanarak sebeke hattiniza baglayimniz.

SISTEMINIZDE SAGLIKLI BIR TOPRAK HATTI QOLMASINA OZEN GOSTERINIZ.

8. TEKERLEGIN MAKINAYA TAKILMASI

10
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\ 8.1. TEKERLEGIN TAKILMASI

Saglikli balans islemi i¢in tekerlegin makinaniza dikkatli ve uygun bir sekilde baglanmasi
gerekmektedir. Diizgiin merkezlemeden takilan lastiklerde tolerans dis1 balans goriilebilir.

Tekerlegi makinaniza asagida gosterilen sekillerde baglayiniz :

9.MAKINANIN ACILIP KAPATILMASI

Makinenin arka tarafindaki ana anahtardan makinay1 agin. Programin yiiklenmesi ve ilk program sayfasinin ekranda
goriinmesi i¢in birkag¢ saniye bekleyin. Balans programi araba/kamyon modunda baglar. Aktif mod, ekranin sag {ist

kosesinde araba veya kamyon sembolii ile gosterilecektir.

Ekranin alt kisminda yer alan 5 adet seklindeki buton sayesinde tiim makine fonksiyonlar1 kontrol edilebilmektedir.

Programin ¢alismasi sirasinda, gesitli ekran sayfalari, ilgili fonksiyonun hemen segilebilmesini saglayan farkl

diigmeleri gosterir.

11
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Farkli ekranlar altinda cesitli sayida fonksiyon butonlar1 yer almaktadir. Onceki sayfaya dénmek icin , karsilik

gelen butona, sonraki sayfa i¢inse | ‘) karsilik gelen butona basiniz.

ACIKLAMA

Servis ve konfigiirasyon sayfasina giris

Pnomatik fren fonksiyonunu gosterir. (Agik / Kapali)

Balans (araba/kamyon) modunu degistirir

Tekerlek Ol¢ii meniisii

Start (doniis) islemi (sadece davlumbaz kapali iken)

| 10. TEKERLEK BALANS ISLEMi |

| 10.1. TEKERLEK OLCULERININ GIRILMESI |

| 10.1.1. Otomatik Olcii Girisi (uzaklik ve cap) |

Sirion Truck balans makinesinin binek araglar ile kamyon ve otobiisler icin balans alma prosediirii aymdir. Isleme
baslamadan once tek yapmaniz gereken, balans makinesinin dogru ara¢ modunda oldugundan emin olmaktir.

SIRION TRUCK balans makineleri, jant ile makine arasindaki mesafeyi ve agirlik uygulama noktasindaki jant capini
otomatik olarak algilayan basit ve hassas bir otomatik 6l¢iim koluna sahiptir. Bu 6l¢iim kolu sayesinde, pedal freni
kullanarak agirliklar1 tekerlegin i¢ine dogru sekilde konumlandirmak miimkiindiir.

Dinamik modda 6l¢iim yapmak icin:

Otomatik 6l¢iim kolunu disar1 dogru ¢ekin. Program, baslangi¢ ekranindan (Sekil-1) asagida gosterilen ekrana (Sekil-2)
gececektir.

12
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170 mm

Sekil -2-

Olgiim kolunu jantm i¢ kenarina yaslayin ve birka¢ saniye bu pozisyonda tutun. Ol¢iimiin basariyla alindig,
sayisal degerlerin kirmizidan turuncuya doniismesiyle ve bir "bip" sesi ile bildirilir.

Imleg, otomatik olarak rengi kirmiziya dénen genislik degerine geger.
Nominal jant genisligi jantin lizerinde belirtilmis olsa da, Sekil-3’te gosterildigi gibi dereceli 6l¢iim kolunu
tekerlegin i¢ ve dis kenarlarina yerlestirerek dlglim yapmak tavsiye edilir.

Genisligi, ve =

tuslarini kullanarak manuel olarak ayarlayin.

13
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ALU-S ve ALU-S1 modlari icin 6lcii girisi :

. ;A. l L . . .
Olgii meniisiine giriniz (Sekil -2-), B8 butonuna basarak """ fonksiyonunu seg¢iniz. Daha sonra,

N4 basarak balans modu’nu Alu-S veya Alu-S1 olarak seciniz (Sekil -4/4a-).

’ ' | . ’ "", } ..' ‘ e
: B -
16"
I w g1y

l<u _ f<u

16"
D }

Sekil -4- Sekil -4a-

Alu-S modu ile balans islemi her iki diizleme YAPISTIRMA KURSUN kullanilarak
gerceklestirilir. Alu-S1 modu ile balans isleminde ise i¢ ylizey i¢in CAKMA KURSUN, dis ylizey
icin YAPISTIRMA KURSUN kullanilir

Alu-S modu i¢in 6l¢ii kolunu ¢ekiniz ve jant iizerinde ilk konuma (kursunu yapistiracaginiz
noktaya) getirerek 1-2 saniye bekleyiniz. Ik konuma ait &l¢ii bilgilerinin girisi rakamlarin renginin
kirmizidan portakal’a donmesi ve “bip” sinyali ile onaylanmis olur. Simdi 6l¢ii kolunu geri
birakmadan ileri dogru ¢ekerek jant ilizerine kursunu yapistiracaginiz ikinci konuma getirerek 1-2
saniye bekleyiniz. Ikinci konuma ait 6lcii bilgilerinin girisi rakamlarin renginin kirmizidan
portakal’a donmesi ve “bip” sinyali ile onaylanmis olur.

Bu durumda genislik bilgisi otomatik olarak hesaplanmistir. Genislik degerini kesinlikle
degistirmeyiniz.

14
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Alu-S1 modu icin Olgli kolunu c¢ekiniz ve jantin kenar yiizeyine degdirerek 1-2 saniye
bekleyiniz. Tk konuma ait 6l¢ii bilgilerinin girisi rakamlarin renginin kirmizidan portakal’a donmesi
ve “bip” sinyali ile onaylanmis olur. Simdi 6l¢ii kolunu geri birakmadan ileri dogru ¢ekerek jant
iizerine kursunu yapistiracagimz ikinci konuma getirerek 1-2 saniye bekleyiniz. Ikinci konuma ait
Ol¢ii bilgilerinin girigi rakamlarin renginin kirmizidan portakal’a donmesi ve “bip” sinyali ile
onaylanmis olur.

Bu durumda genislik bilgisi otomatik olarak hesaplanmistir. Genislik degerini Kkesinlikle

degistirmeyiniz.

Lower the wheel guard to start the automatic balance measurement, after the balance measurement,
when the wheel reaches the weight application position, the shaft will pneumatically locks and\w]
sign will be on indicating the feature. You can easily unlock by moving the wheel by hand

ALU-1. ALU-2. ALU-3 VE ALU-4 modlari icin olcii girisi :

ALL

Ol¢ii meniisiine giriniz (Sekil -2-), butonuna basarak " fonksiyonunu seginiz. Sectiginiz

fonksiyonun rengi kirmizi olacaktir.Daha sonra basarak ilgili ALU modu’nu se¢iniz (6rnek
Alu-3,Sekil -4b-).

' ALU ’5 i ‘ 60 mm

Sekll -4b-

15
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Olgii kolunu cekiniz ve jant’in kenar yiizeyine degdirerek 1-2 saniye bekleyiniz. Tekerlege ait
uzaklik ve c¢ap Ol¢ii girisinin tamamlandigin1 ekran iizerindeki rakamlarin renginin kirmizidan
portakal’a donmesi ve “bip” sinyali ile anlayabilirsiniz.

Bundan sonra kursor kendiliginden ekran iizerindeki genislik fonksiyonuna gececektir. Bu
fonksiyonun renginin kirmiz1 olarak secili olduguna dikkat ediniz.

Jant’a ait genislik degeri jant lizerinde yazili olmakla beraber size verilen genislik kumpasi ile de

Ol¢iim alabilirsiniz. Bunun i¢in kumpasi Sekil -3- teki gibi jant’in i¢ ve dis yiizeylerine tutarak
iizerinde yazili degeri okuyunuz.

Okudugunuz bu degeri Ve=. tuslar ile makinaya giriniz.

Statik-1 ve Statik-2 modunda dlciim vapmak icin:

ALY
Tekerlek boyutlart sayfasinda (Sekil-2-), ekrandaki simgeyi segmek i¢in “ diigmesine basin . Bu

Secilen simgenin rengi kirmiziya doner. Ardindan, kullanilacak modu se¢gmek icin diigmesine basin
(6rn. Statik-1, Sek.-4c¢-).

’ ( 50 mm

Sekil -4c-

Olgii kolunu cikarin ve istediginiz yapistirma modu icin kolu yaklastirm. Bu pozisyonu birkag saniye
koruyun. Kirmizidan turuncuya gecen sayilarla gosterilen elde edilen 6l¢limiin gostergesi ve alinan
Olclimii onaylamak i¢in bir "bip" sinyali duyulacaktir.

16
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10.1.2. Olgii girisinin elle yapilmasi

Tekerlek olciileri sayfasindayken (Sekil-2), degeri se¢mek igin basin (secilen deger kirmizi

renge doner) ve ardindan . ve =

17

diigmelerine basarak degeri degistirin veya ayarlayin.
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10.2. BALANS ISLEMI |

10.3.1. DINAMIK BALANS |

Dinamik balans, 2-diizlem balans islemi olup jant’in i¢ ve dis ylizeylerine ayr1 ayr1 kursun ¢akilmasi
yolu ile gerceklestirilir.

Dinamik balans islemi igin :

Tekerlegin tas veya camur gibi yabanci maddelerden tamamen temizlendiginden emin olun.
Mevcut denge agirliklarini sokiin.

Tekerlegi yerlestirin ve diizgiin sekilde sabitlendiginden emin olun.

Tekerlek olciilerini girin ve otomatik dondiirme islemini baslatmak icin koruyucu kapagi kapatin.
Eger ayarlardan otomatik baslatma 6zelligi devre dis1 birakildiysa, koruyucu kapak

kapatildiktan sonra@ diigmesine basarak tekerlegi manuel olarak dondiirebilirsiniz.

Note: Balans 6l¢timii sirasinda koruyucu kapagi agarsaniz, makine islemi durdurur ve ekranda uyari
sayfast (Sekil-6) goriintiilenir. Program, tekerlek donerken kapagin kapali olmasi gerektigini
hatirlatir.

Sekil -6-

Birkag¢ saniye i¢inde, tekerlek normal hizda donmeye baslar ve ekran {izerinde tekerlegin doniisti

gosterilir (Sekil-7).

Doniis tamamlandiginda, tekerlek dlgiilen dengesizligi dikkate alarak otomatik olarak durur ve dis

agirligin takilacagi nokta yaklasik olarak saat 12 konumuna getirilir; pndmatik kilitleme devreye
girer. Bu noktada koruyucu kapagi acabilirsiniz.

e FEkran, agirliklar nereye yerlestirmeniz gerektigini ve dengelemek icin ne kadar agirlik gerektigini
gosterir (Sekil-8).

18



MESS @% mFI'IE TRUCK K ULLAIJX% %fj}ﬁleUZU

Cineinle

Sekil -7-
Sekil -8-
e Agirlik birimi, “gram” veya “ons” olarak ayarlanabilir; bu kilavuzdaki 6rnekler gram iizerinden
verilmistir.
e Tekerlegin i¢ ve dis taraflarindaki balanssizlik belirlendikten sonra, dengeyi saglamak i¢in agirlik
yerlesimi yapilabilir.

e Ekran, agirhiklarin nereye ve ne miktarda yerlestirilecegini  gosterir  (Sekil-8).
Dinamik 6l¢iim modunda, agirlik uygulama noktalarinda lazer, i¢ diizleme gore otomatik olarak
etkinlesir.

ICON DESCRIPTION

Onceki sayfaya doniis

Ol¢ii meniisiine giris
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I¢ yiizey balans otomatik pozisyonlama

Sonraki menii (optimizasyon, kursun bolme, hassasiyet)

@ Start (balans i¢in doniis islemi)

10.2.2. BALANS KURSUNUNUN CAKILMASI

N —

I¢ ve dis balans islemi tek seferde gerceklestirilir.
I¢ yiizey balans islemi igin tekerlegi elinizle ok ydniinde yavasca geviriniz. Oklar Yesil

oldugu an durunuz ve makinanin size gosterdigi agirliktaki kursunu lastigin i¢ yilizeyinin tam

12 ‘sine ¢akiniz.

3. Ayni islemi dis ylizey i¢in tekrarlayimniz.

Yukaridaki tiim islemleri yerine getirdikten sonra kontrol amaci ile cihaza tekrar start veriniz.
Doniis sonunda ekranda O.K. goriiliiyorsa (Ekran -9-) balans islemi tiim hassasligi ile yerine

getirilmis demektir.

Sayet O.K. goriilmiiyorsa, kalint1 balanssizlik var demektir. Bu durumda bagka kursun ¢akmayin,

sadece asagida belirtilen adimlari izleyin.

A. Kalint1 balanssizligin yerini bulacak sekilde lastigi elinizle ¢evirin.
B. Bu konumda iken c¢aktiginiz kursunun yerine bakin (Sekil -10-) ve asagidaki adimlari
uygulayin.

- Eger kursun pozisyon 1’de ise, kursun ¢ok hafif demektir. Cikartip daha agir bir kursun

cakiniz.

- Eger kursun pozisyon 2’de ise, kursun ¢ok agir demektir. Cikartip daha hafif bir kursun

cakiniz.

- Eger kursun pozisyon 3 veya 4’te ise, yanlis yere c¢akilmis demektir. Kursunu
degistirmeden 1-2 cm. yukar1 dogru kaydiriniz.

Tekrar START butonuna basip son kontrolii yapiniz.
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Sekil -9-

Sekil -10 -

10.3. GRAM HASSASIYETININ DEGISTIRILMESI

Makinanizin 6l¢iim hassasiyetini 5 gram veya lgram (yani 5g, 10g, 15g, vs. seklinde veya 1g, 2g,
3g, seklinde) olarak segebilirsiniz.

Bunun i¢in doniis sonunda ekran’daki (Sekil -8-) basiniz ve bir sonraki sayfa’ya ge¢is yapiniz

(@)
(Sekil -11-). Bu sayfa da yer alan i3 , basiniz ve hassasiyeti boylece arttirmiz (1 gram).
Hassasiyeti diisiirmek icin (5 gram) bu butona tekrar basiniz.
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Sekil -11-

10.4. ALU / STATIK BALANS ISLEMI

Sirion serisi balans makinalari Aliiminyum jantlarin balans islemi igin farkli tipte ALU

programlarina sahiptir.

ALU-S ve ALU-S1 (Sirion LX/Sirion modellerinde otomatik gerceklesir), ALU 1,2,3,4, STATIC :

Olg¢ii meniisiinde (Ekran -2-), basarak ekran lizerindeki = ikonunu se¢iniz. Segilen bu ikon

kirmizi renk olur. Daha sonra ile Dinamik’ten farkli balans modlar1 olan ALU-S, ALU-
S1 ve/veya diger ALU programlari ile Static balans modlarini goriintiileyebilirsiniz.

10.4.1. ALU-S / ALU-SI PROGRAMLARI iLE BALANS ISLEMI

Alu-S modu, her iki diizlem i¢in (i¢-dis) yapiskan agirliklar1 uygulamak i¢in kullanilir. Alu-S1 modu,
1. diizlem (i¢) i¢in cakma kursun ve 2. diizlem (dis) i¢in yapiskan agirlik uygulamak i¢in kullanilir.

e Tekerlegin tas ve/veya camurdan arinmis oldugundan emin olun.
o Kars1 agirliklari ¢ikarin.
o Tekerlegi takin ve dogru sekilde baglandigindan emin olun

e Ik ekran sayfasindan (Sek.-1-), tekerlek boyutu sayfasina girmek igin [ Eé diigmesine basin.

Bu sayfada (Sek.-2-), ekrandaki simgeyi se¢mek i¢in

ALY
diigmesine basin . Segilen

simgenin rengi kirmiziya doner. Ardindan, . Dinamik'ten Alu-S veya Alu-
Sl'e ayarlamak i¢in diigmesine basin (Sek.-4/4a-).
e Saglanan otomatik gostergeyi kullanarak tekerlegin boyutlarini belirleyin (sayfa 11-12'de

aciklanmaistir)

e Veriler girildikten sonra, tekerlek doniisiinii ger¢eklestirmek i¢in koruma muhafazasini kapatin.
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e Eger davlumbaz zaten kapali ise @ butonuna basarak doniisii baslatiniz.

Not :Sayet @butonuna davlumbaz agik iken basarsaniz, ekrana asagidaki uyar1 goriintiisii
gelecektir (Ekran -12-). Bu uyar1 goriintlisii doniis i¢in davlumbazi kapatmaniz gerektigi
anlamina gelmektedir.

Sekil -12-

e Doniis islemi basladiktan hemen sonra ekrana makinanin ¢alistigi ve doniis’iin devam ettigi
anlamina gelen goriintii gelir ( Sekil -13-)

e Doniis sonunda tekerlek kendiliginden durur. Bu durus noktasi dis yiizey balanssizlik noktasina
en yakin olan yerdir. Davlumbazi kaldiriniz.

e FEkran lizerinde her iki yiizey’e ait (i¢-dig) balanssizlik gramlar1 ve balanssizlik pozisyonunu
gosteren ok’lar gelmektedir (Sekil -14/14a-)
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Sekil -14a-
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e Tekerlegin i¢ ve dis taraflarindaki dengesizlik belirlendikten sonra, oklarla gosterilen yonde
cevirerek tekerlegi dogru konuma getirin

e Dogru konuma ulasildiginda, pedal frenine basarak tekerlegi durdurun.

IKON ACIKLAMA

Onceki sayfaya doniis

Ol¢ii meniisiine giris

I¢ yiizey balans otomatik pozisyonlama

Sonraki menii (optimizasyon, kursun bolme, hassasiyet)

Start (balans i¢in doniis islemi)

ALU-S Modu ile i¢c Diizlem’e Balans Kursununun Uygulanmasi :

e Olgii kolunu hafifce cekiniz ve ekranda gosterilen (Sekil-14) i¢ yiizeye yapistiracaginiz
agirhiktaki kursunu (6rnekte 40 gr.) 6l¢ii kolunun ucuna Sekil -15- ‘te gdsterilen sekilde takiniz.

Sekil -15 Sekil -16
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I¢ diizlem i¢in agirlik diizeltme konumu, ekranin ortasinda yatay olarak yerlestirilmis bir okla gdsterilir
(Sekil-14).

Jantin i¢ kismina dl¢iim ¢ubugunu (gauge) yerlestirerek ilk konuma ulasin. Tlgili yatay ok yesile
dondiigiinde, agirlig1 pense tekerlege temas ettigi noktaya yerlestirin (Sekil-16). Tam konuma ulasildiginda
bir “bip” sesi ile onay verilir.

Agirlik uygulama noktasinin artik saat 12 konumunda olmamasi (Sekil-16), sistem tarafindan otomatik
olarak telafi edilir.

ALU-S1 Modunda I¢ Diizleme Agirhk Uygulamasi:

I¢ diizlemin konumunu bulmak icin tekerlegi ¢evirin ve her iki yon okunun da yesile ddnmesini saglayin
(Sekil-14a).

Makinenin gosterdigi sekilde, jantin iist kismina (saat 12 konumuna) klipsli agirligi uygulayin (6rnegin 40
gr., Sekil-14a).

ALU-S ve ALU-S1 Modlarinda Dis Diizleme Agirlik Uygulamasi:

Otomatik 6l¢iim cubugunu ¢ikarin ve agirligi penseye yerlestirin (Sekil-15).

Dis diizlemin konumunu bulmak i¢in tekerlegi ¢cevirin ve her iki yon oku yesile donene kadar devam edin.
Agirlik diizeltme noktalari, ekranin ortasinda iki yatay ok ile gosterilir (Sekil-14/14a).

Olgiim cubugunu jantin i¢ine yonlendirerek dis diizlem i¢in konuma ulasin. Ilgili yatay ok yesile
dondiigiinde, agirligi pense tekerlege degdigi noktaya uygulayin (Sekil-16). Dogru konum, “bip” sesi ile
onaylanir.

Agirlik uygulama noktasi saat 12 konumunda olmasa da bu durum sistem tarafindan otomatik olarak
dengelenir.

Ayni islemi tekerlegin diger tarafi (ikinci konum) i¢in de tekrarlayn.

Islem sonunda, balans kosullarini kontrol etmek icin bir test déniisii gergeklestirin.

ALU-S ve ALU-S1 prosediirleri basariyla tamamlanmistir.

26



MESS @% mFI'IE TRUCK K ULLAIJX% %fﬁleUZU

10.4.2. ALUMINYUM JANTLAR ICIN OZEL PROGRAMLAR (ALU 1-2-3-4)

Bu dort program, farkli aliiminyum jant tipleri i¢in gelistirilmistir. Her bir programda agirliklarin
yerlesim pozisyonlar1 asagidaki sekillerde gosterilmistir. Olgiiler ing cinsindedir; parantez igindeki
degerler milimetre olarak verilmistir.

ONEMLI
SIRION LX ve SIRION modellerinde yapistirma tipi agirlik uygulamasi otomatik 6l¢iim ¢ubugu
tarafindan yonlendirilir. Eger agirlig1 elle ve tam olarak saat 12 konumuna uygulamak istiyorsaniz,
ilgili parametrenin degistirilmesi i¢in yetkili teknik servisinizle iletisime ge¢cmeniz gerekmektedir
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ALU 4

10.4.2.1 ALU-1 PROGRAMI ILE BALANS ISLEMI

e Ol¢ii meniisiinde (Ekran -2-), butonuna basarak " ikonunu se¢iniz Se¢ilen bu ikonun

rengi kirmizi olacaktir. Daha sonra basarak balans modunu Alu-1 olarak seginiz.

e Daha Once anlatilan sekilde (sayfa 12) jant 6l¢ii girisini yapiniz.

e Davlumbazi indirerek balans islemi i¢in doniis’ii baslatiniz.

e Doniis islemi basladiktan hemen sonra ekrana makinanin ¢alistigi ve doniis’iin devam ettigi
anlamina gelen goriintii gelir ( Sekil -13-)

e Doniis sonunda tekerlek kendiliginden durur. Davlumbazi kaldiriniz.

e Ekran iizerinde her iki yiizey’e ait (i¢-dis) balanssizlik gramlar1 ve balanssizlik pozisyonunu
gosteren ok’lar gelmektedir (Sekil -16a-)

f

Sekll -16b—
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D1s diizlemin konumunu bulmak i¢in, her iki konum arama oku da yesil olana kadar tekerlegi
cevirin (Sek.16a). Bu degere ulasildiginda, sistem otomatik olarak fren yapar (pnomatik
frenleme).

Yapiskan agirligi, saat 12 konumunda elinizle tekerlegin dis diizlemine takin.

I¢ diizlemin konumunu bulmak igin, her iki konum arama oku da yesil olana kadar tekerlegi
cevirin. Bu degere ulasildiginda, sistem otomatik olarak fren yapar (pnomatik frenleme).
Otomatik mastar1 ¢ikarin ve yapiskan agirligini Sekil-15-'de gosterildigi gibi (6rn. 30 gr., Sekil
16a) i¢ine yerlestirin.

f¢ diizlem igin agirhk diizeltme konumu, ekranin ortasina yatay olarak yerlestirilmis okla
gosterilir (Sek.-16b-)

flk konuma ulasmak icin gdstergeyi jantin icinde hareket ettirin. Karsilik gelen yatay olarak
yerlestirilmis ok yesil oldugunda, agirhigi agirlik pensesinin tekerlege degdigi konuma
yerlestirin (Sek.-16-). Agirligin tam konumunun gostergesine bir "bip" sesi eslik eder.

Agirlik takma konumunun artik saat 12 pozisyonunda olmamasi (Sek.-16-) otomatik olarak
dengelenir.

Kursunlarin yapistirilmasi sonrasinda balans kontrol’u i¢in tekrar Start butonuna basarak
doniis’li gergeklestiriniz.

ALU-1 modunda balans islemi sona ermistir

10.4.3. STATIK BALANS ISLEMI

Tekerlegin tas veya ¢amur gibi yabancit maddelerden tamamen temizlendiginden emin olun.
Var olan denge agirliklarini sokiin.
Tekerlegi yerlestirin ve diizgiin sekilde sabitlendiginden emin olun.

Acilis ekranindan (Sekil -1-), basarak 6l¢ii meniisiine giris yapmmz. Olgii meniisiinde
-
(Sekil -2-), basarak ekran iizerindeki “““ icon on the screen. Sec¢ilen bu ikonun rengi

kirmizi olacaktir. Daha sonrabasarak balans modunu Statik-1 veya Statik-2 olarak
seciniz (Sekil -17-).

Bu mod i¢in sadece bir konum bildirmeniz gerekmektedir. Bu konumu otomatik 6l¢ii kolu
yardimiyla giriniz.

Davlumbazi indirerek balans islemi i¢in doniis’li baslatiniz.

Pt
Eger davlumbaz zaten kapali ise @ butonuna basarak doniisii baglatiniz.

| =P |
Not : Sayet@ butonuna davlumbaz agik iken basarsaniz, ekrana asagidaki uyar1 goriintiisii
gelecektir (Sekil -18-). Bu uyar1 goriintiisii doniis i¢in davlumbazi kapatmaniz gerektigi
anlamina gelmektedir.
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b l { 65 mm

t@

" Sekil -18-

e Doniis islemi basladiktan hemen sonra ekrana makinanin ¢alistigi ve doniis’iin devam ettigi
anlamina gelen goriintii gelir ( Sekil -19-)

e Doniis sonunda tekerlek kendiliginden durur. Dis agirligin montaj konumu yaklagik saat 12 konumunda
olacak sekilde 6lgiilen balanssizlig1 hesaba katarak tekerlek korumasini agin.

e Ekran {lizerinde bir yiizey’e ait balanssizlik miktar1 ve balanssizlik pozisyonunu gosteren ok
gelmektedir (Sekil -20-)
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Sekil -19-

Sekil -20-

e Balanssizligin diizeltilmesi i¢in dogru konum elde edilene kadar tekerlegi oklarla gdsterilen
yonde cevirin (yesil renkli ok). Bu konuma ulasildiginda, sistem otomatik olarak fren yapar
(pndmatik frenleme).

e Otomatik 6l¢ii kolunu ¢ikarin ve yapiskan agirhigini Sekil -21'de gosterildigi gibi yerlestirin
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Sekil -21-

e Burada 6nemli olan konu, kursun yapistirma islemi 6l¢ii kolu ile yapildigindan kursunun
uygulandig1 nokta artik saat 12 yoniinde degildir.rosediiriin sonunda, tekerlek balansi kosullar
bir deneme doniisii yapilarak kontrol edilebilir.

e STATIK modunda balans islemi sona ermistir.

11. KURSUNUN JANT KOLLARI ARKASINA GIZLENMESI

Bu program, aliiminyum kollu jantlarin balanslama isleminde dis yiizeye uygulanacak olan
kursunun i¢ ylizeye alinarak jant kollar1 arkasina gizlenmesi igin tasarlanmistir.

ALU-S veya Alu-S1 modu ile balans isleminize baslayiniz. Doniis sonunda asagidaki goriintii

ekran’a gelir (Ekran -22-).

Sekil -22-

33




MESS @% mFI'IE TRUCK K ULLAIJX% %fj}ﬁleUZU

Balanssizlik miktarlarinin tespit edilmesinin ardindan ekran iizerindeki . basiniz. Bundan sonra
bir sonraki sayfa goriintiilenecektir (Sekil -23-)

Sekil -23-

Bu sayfada yer alan M= . basiniz. Program asagidaki sayfay1 goriintiileyecektir (Sekil -24-)

Sekil -24-

Jant’a ait herhangi bir kolu ekranda gosterildigi gibi saat tam 12 istikametine getiriniz ve onay i¢in

ok.
¢ basiniz veya 5 saniye bekleyiniz.
Bundan sonra jant’in {izerindeki kol adedini (Ekran -25-) tekerlegi elinizle ileri veya geri gevirerek

nk¢

giriniz ve onay i¢in basiniz veya 5 saniye bekleyiniz.
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Sekil -25-

Sistem otomatik olarak dis yiizey balanssizlik miktarini iki’ye bolerek jant kollar1 arkasina gelecek
sekilde pozisyonlar (Sekil -26-)

Sekil -26-

IIk kursun’un pozisyonunun bulunmasi icin tekerlegi ok yéniinde oklar yesil oluncaya kadar
ceviriniz ve bu pozisyonda fren otomatik devreye girecektir.
Ekranda gosterilen agirliktaki kursun’u (bu 6rnekte 10 gram) 6l¢ii kolunun ucuna takimiz(Sekil-27-)
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Sekil -27-

Olg¢ii kolunu jant’1n igine dogru cekiniz. Yatay konumdaki ok yesil oldugunda (Ekran -26-) ve “bip”

sesini duydugunuzda kursunu jant’a yapistiriniz.

Ayn1 adimlan diger kursun igin de izleyiniz (bu 6rnekte 5 gram).

Tekrar Start veriniz.

Kursunun jant kollar1 arkasina gizlenerek yapilan balans islemi sona ermistir.
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12. JANT-LASTIK OPTIMIZASYON ISLEMI

Optimizasyon islemi, jant ile lastik tizerindeki balans noktalarini kars1 karsiya getirme yolu ile son
balanssizlig1 minimize etmek amaciyla uygulanmaktadir.

Herhangi bir mod ile balans isleminde iken (Sekil -28-) ;

Sekil -28-

Sekil -29-

Bu sayfada basiniz. Program tarafindan Sekil -30- ‘daki sayfa goriintiilenir. Bu goriintii
lastigi jant’tan sokiip 180 derece gevirerek tekrar takmamizi istemektedir.
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Sekil -30-

Optimizasyon islemi sadece statik balanssizlik degeri 30 gram ve iizerindeyse
gerceklestirilebilir. Sayet, bu deger 30 gramin altinda ise bu fonksiyon otomatik olarak

gorilintiilenmeyecektir.

e Tebesir veya buna benzer bir markalama aletiyle adaptor-lastik ve jant’in lizerine ayni hatta
olacak sekilde bir isaret koyunuz. Bu isaret sayesinde jant’1 makinaya ayni pozisyonda tekrar

baglayabilirsiniz.

e Tekerlegi makina iizerinden c¢ikartiniz. Lastik sokme-takma makinas1 yardimiyla lastigi

jant’tan ayiriiz ve 180 derece gevirerek tekrar takiniz.

e Tekerlegi tekrar makinaya baglayiniz. Daha 6nce adaptor iizerine koymus oldugunuz isaret

ile jant tizerindeki isaretin cakismasina 6zen gosteriniz.

e Davlumbazi indirerek ikinci defa calistirimiz. Doniis sonunda asagidaki goriintii ekrana

gelecektir (Sekil -31-)

Sekil -31-
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Daha once jant ve lastik iizerine koymus oldugunuz isaretleri siliniz. Adaptor’iin iizerindeki
isaret’1 silmeyiniz.

Ekranin sol tarafinda lastik i¢in pozisyonlama, sag tarafinda ise jant i¢in pozisyonlama
oklarin1 goreceksiniz (Ekran -31-)

Tekerlegi elle ¢eviriniz ve jant i¢in pozisyonlama ok’u yesil oldugunda (Ekran -31-) jant’in
tam saat 12 istikametine bir isaret koyunuz.

Tekerlegi elle tekrar ¢eviriniz ve bu kez lastik i¢in pozisyonlama ok’u yesil oldugunda
lastigin tam saat 12 istikametine bir isaret koyunuz.

Tekerlegi makinadan ¢ikartiniz.

Lastik sokme-takma makinas1 yardimziyla lastigi sokiiniiz.

Her iki igaret birbirine ¢akisacak bigimde lastigi tekrar jant’a takiniz.

Tekerlegi adaptor tizerindeki isaret ile ayn1 hizada tekrar makinaya baglaymniz.

Davlumbazi indirerek tekrar Start veriniz.

Optimizasyon islemi sona ermistir.
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13. FONKSIYON SECIMI/iPTALI

13.1. KULLANICI MENUSU FONKSIYON SECIMI/IPTALI

Baz1 6l¢iim birimleri, balans miktarmin “gram” veya “ons” cinsinden veya uzaklik-genislik
degerinin “in¢” veya “mm” cinsinden gosterimi kullanici tarafindan degistirilebilir.

Ayni sekilde makinaya ait bazi fonksiyonlarin, otomatik 6l¢ii kolu gibi veya davlumbaz ile otomatik
start gibi, degistirilmesi yine kullanici tarafindan yapilabilmektedir.

b+
Bunun i¢in, agilis sayfasinda yer alan (Sekil -1-) . butonuna basiniz. Program asagidaki ekrani
goriintiileyecektir (Sekil -32-)

leii

Sekil -32-
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|
Bu ekran’da yer alan butonuna basiniz. Program asagidaki ekrani goriintiileyecektir (Ekran -
33-)

u
Po: ning

) mm ﬂ mchesl
Lader || Screen ' ;,)))

Cluivie

Sekil -33-

Deéistirmek istediginiz fonksiyonu butonu ile se¢iniz (secilen fonksiyon parlayacaktir) ve

. butonu ile devreye alip iptal ediniz veya 6l¢lim birimini degistiriniz.

14. KALIBRASYON ISLEMI

Kalibrasyon islemi asagidaki durumlarda gergeklestirilmelidir :
O makina ilk kuruldugunda;
O makinanin dogru 6lglim yapmadig tespit edildiginde;
O Ana kart degistirildiginde;

Baslangic sayfasinda (Sekil -1-) yer alan M butonuna basiniz. Program asagidaki ekrani

goriintiileyecektir (Sekil -34-)

(<u €S

Sekil -34-
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Bu ekran iizerindeki m butonuna basarak kalibrasyon sayfasina giris yapiniz (Sekil -35-)

Sekil -35-

IKON ACIKLAMA

Onceki sayfa’ya doniis

Mekanik sistem kompenzasyon islemi

Agirlik (gram) kalibrasyonu

Olgii kollar1 kalibrasyonu

Bos fonksiyon
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14.1. AGIRLIK (GRAM) KALIBRASYON ISLEMI

e Orta dlgiilerde (147-15” ¢apinda), miimkiin ise balanslanmig ya da iizerinde az balans olan

bir tekerlegi makinaya baglayiniz.

e Kalibrasyon sayfasinda (Sekil -35-) yer alan. Eautonuna basarak ilgili sayfaya giriniz

(Sekil-36-)

Sekil -36-

@\
(5!
. [ = butonuna basarak oOl¢li meniisline giriniz (Sekil -37-) ve baglamis oldugunuz

tekerlegin Olciilerini giriniz.

'i G '. % | 65 mm

N
<u |

Sekil -37-
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¥
butonuna basarak tekrar gram kalibrasyon sayfasina doniintiz (Sekil -36-).
A

Sekil-36-‘da gosterildigi gibi herhangi bir agirlik ¢akmadan sadece Start @ butonuna
basarak doniis’ii baslatiniz.
e Doniis sonunda asagidaki goriintii ekrana gelecektir (Sekil-38-).

Sekil -38-

e FEkranda istenen kalibrasyon agirligin1 (bu 6rnekte 70 gram) jant’in disina herhangi bir yere
cakiniz ve c¢akmis oldugunuz kalibrasyon agirh@ini saat tam 6 istikametine

pozisvonlayvimz.

e Tekrar Start butonuna basiniz.

e Doniis sonunda asagidaki goriintii ekrana gelecektir (Sekil-39-).
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Sekil -39-

e Jant’in disina ¢cakmis oldugunuz kalibrasyon agirhigini ¢ikartarak tam karsi i¢ yiizeyine
cakimiz (Sekil -39-) ve saat tam 6 istikametine pozisyonlayimz.

e Tekrar Start w butonuna basiniz.

e Doniis sonunda agagidaki goriintii ekrana gelecektir (Sekil-40-).

o{’

e Kalibrasyon agirliginmi ¢ikartimiz ve islem’i butonuna basarak onaylayiniz.

Sekil -40-

Kalibrasyon islemi basar1 ile tamamlanmustir.
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14.2. MEKANIK SISTEM KOMPENZASYON ISLEMI

Bu islemi gerceklestirmek i¢in agagidaki adimlar1 uygulaymniz :

Baglant1 adaptorii’nii mekanik sistem’e takiniz.
Kalibrasyon sayfasina daha dnce anlatildig: sekilde giriniz (Sekil -41-).

Mekanik sistem kompenzasyon islemi asagidaki durumlarda gerceklestirilmelidir :
O makina ilk kuruldugunda;
O makinanin dogru 6lglim yapmadig tespit edildiginde;
O Ana kart degistirildiginde;

Makinanizin mekanik sistemi (adaptor dahil) balansli olmalidir. Bu balans islemi normal sartlar
altinda {iretim esnasinda yapilmaktadir.

Bununla beraber, belirli bir siire sonra, mekanik sistem iizerinde bir balans olusursa, program
sayesinde bu balans’in elektronik kompenzasyon methodu ile alinmasi miimkiin olmaktadir.

Sekil -41-

butonuna basarak ilgili sayfaya giris yapiniz (Sekil -42-).
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Sekil -42-

|/
o Sekil-42-‘de gosterildigi gibi herhangi bir tekerlek baglamadan, @butonuna basarak

doniis’li gergeklestiriniz.

e Doniis sonunda asagidaki goriintii ekrana gelecektir (Sekil-43-).

Sekil -43-
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nkJ

F
o Seckil-43a-'da gosterildigi gibi, balans makinesine bir tekerlek monte edin ve diigmesine basin. @

o Islem’i butonuna basarak onaylayiniz

Sekil -43a-

e Sekil-43b'de goriildiigi gibi tekerlegi sokiin, balans makinesi mili izerinde (mil donmeyecek
(7

sekilde) elinizle 180° ¢evirin, tekerlegi tekrar monte edin ve diigmesine basin. @

Sekil -43b-

P
o Islem’i butonuna basarak onaylayiniz
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14.3. UZAKLIK VE CAP OLCU KOLU KALIBRASYONU

Eger otomatik Ol¢ti kolunun saglikli ¢alismadigini diisiiniiyorsaniz kalibrasyon yapmanizi tavsiye
ederiz. Otomatik Ol¢ii kolu kalibrasyonu Uzaklik ve c¢ap kalibrasyonu olmak {izere iki adimdan
olusmaktadir.

e Kalibrasyon sayfasina daha once anlatildig: sekilde giriniz (Sekil -44-)

<u 1=

Sekil -44-

Sekil -45-
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ACIKLAMA

Onceki sayfaya doniis

Uzaklik 6l¢ii kolu kalibrasyonu

Cap olcii kolu kalibrasyonu

Genigslik 6lcti kolu kalibrasyonu (heniiz mevcut degil)

14.3.1. UZAKLIK KALIBRASYONU

e Sekil-45- iizerindeki ﬁ butonuna basarak uzaklik kalibrasyon islemine baslaymiz
Sekil-46-.

i

llwllll M
B T ——

Sekil -46-

e Ekran’da gosterildigi gibi 6l¢ii kolunu adaptor’iin i¢ yiizeyine temas ettiriniz ve bu konumda iken

butonuna basarak onaylayimiz.

e Asagidaki goriintii ekran’a gelir (Sekil -47-).

50




MESS @% mFI'IE TRUCK K ULLAIJX% %fj}ﬁleUZU

Sekil -47-

e Gosterilen sekilde 6l¢ii kolunu tizerindeki cetvel’e bakarak “0” konumuna getiriniz ve bu

ok.
konumda iken . butonuna basarak onaylayimiz.
e Asagidaki goriintii ekran’a gelir (Sekil -48-).

Sekil -48-

e Gosterilen sekilde 6l¢ii kolunu iizerindeki cetvel’e bakarak “12”” konumuna getiriniz ve bu konumda
ok.

iken butonuna basarak onaylayiniz.
e Asagidaki goriintii ekran’a gelir (Sekil -49-).
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Sekil -49-

ok.
e Olcii kolunu ilk durus pozisyonuna getiriniz ve bu konumda iken Q butonuna
basarak onaylayiniz.
e Olgcii kolu kalibrasyon islemi basari ile tamamlanmustir.

14.3.2. CAP KALIBRASYONU

e  Olgii kolu kalibrasyon sayfasinda iken (Ekran -50-) [ . butonuna basiniz.

i Gie

Sekil -50-

e Asagidaki goriintii ekrana gelir (Sekil-51-)

52




KULLANIM KILAVUZU

MES3 @? mFI'I[: TRUCK Rev.010115

Sekil -51-

Orta 0Ol¢iide bir tekerlegi makinaya baglayimniz (137-17” g:aimda).

Jant’1n gergek ¢ap degerini (R) 1\ ve MM butonlari ile ekran’a giriniz.
Olgii kolunu Sekil -51-‘de gosterildigi gibi jant’in i¢ yiizeyinin en iist ¢ceperine temas ettiriniz ve

P
bu konumda iken butonuna basarak islemi onaylayiniz.
Asagidaki goriintli ekrana gelir (Sekil-52-)

Viwiwie

Sekil -52-

e Olgii kolunu Ekran -52-‘de gosterildigi gibi jant’in alt-i¢ yiizeyinin en iist ¢ceperine

o
temas ettiriniz ve bu konumda iken butonuna basarak islemi onaylayimiz.
e Asagidaki goriintii ekran’a gelir (Sekil -53-).
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Sekil -53-

e Olgii kolunu ilk durus pozisyonuna getiriniz ve bu konumda iken

basarak onaylayiniz.
e Olgii kolu kalibrasyon islemi basari ile tamamlanmustir.

oI(J

butonuna

15. BAKIM

UYARI!

Herhangi bir bakim ¢alismasindan 6nce makinanizi kapatarak fisini ¢ekiniz.

Plastic pargalarin temizlenmesi i¢in saf alkol kullaniniz.
Ekran {initesi kuru ve temiz bir bez ile temizlenmelidir.
Direkt olarak spray veya yliksek basingli hava

uygulamayiniz.

16. BALANSLAMADA KULLANILAN AKSESUARLARIN VERIMLILIGI

(Konik, Flanj, Adaptor)

Hassas bir sekilde balanslanmis tekerlegi makinadan sokiip farkli bir pozisyonda (6megin 180
derece cevirip) tekrar takarsaniz, tekerlegin cinsine gore 10 gram civarinda bir balanssizlik

goriilmesi normaldir.

Sayet balanssizlik 10 gram’in iizerindeyse, size verilen aksesuarlari kontrol edip, deformeli,

asinmis, balanssiz vb. pargalar1 yenisiyle degistiriniz.
Bilinmesi gereken diger bir konu :

Bazi jantlarin gobek delikleri tam yuvarlak, veya tam merkezlenmemis olabilir. Bu tip jantlarin
konikler yardimiyla merkezlenip balans yapilmasi hassas sonu¢ vermeyebilir.
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Bu yiizden, bu tip lastikler konik kullanilmadan makinaya kendi gobek deligi iizerine takilarak
balanslanir. Biitlin bunlar, lastik ara¢ {lizerine takildigi zaman bir miktar kalint1 balans kalmasina

sebebiyet verir.

Bu sorunlarin giderilmesi ancak lastigin ara¢ lizerinde Seyyar Balans makinasi ile finishbalans

yapilmasi ile miimkiindiir.
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EC Decleration of Conformity
aceording to EC Machinery Directives 2006/42/CE, , 2006/95/CE
2004108/CE

We herewith declare,

TEKNIK BALANS MAKINA SAN. VE TiC. A §.
A0.5.B. 10001 ST. NO: 15 CIGLI ZMIR / TURKEY
Tel: +90 232 376 84 40 Fax: +90 232 376 84 39

that the following described machine in our delivered version complies with the
appropriate basic safety and health requirements of the EC Machinary Directives
2006/42/CE, 2006/95/CE,2004/108/'CE basad on its design and type , as brought into
circulation by us. In case of alteration of the machine ,not agreed upon by us , this
declaration will losa its validity.

Deascription of the machine :WHEEL BALANCER
Machine Type 1 SIRICN PRO, SIRION TRUCK, SIRICN LX,
SIRION, SIRION ECO, MTC 24, MTC 26, RR23, FA100, FASD
A technical construction file for this machine is retained at the following address :
TEKMIK BALANS MAKINA SAN. VE TiC.A_S.
AO.S.B. 10001 ST. NO: 15 CIGLI ZMIR / TURKEY
Tel: +90 232 376 84 40 Fax: +90 232 376 84 39

Date / Authorized Signature D 2s022n2
AJLAN HASKOK

Title of Signatory : VICE PRESIDENT
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Onemli Bakim ve Notlar
Notlar Tarih /
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